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Curriculum vitae di Silvia Conforto 

 

Dati personali 

Luogo di nascita: Roma 

Data di nascita: 22 Marzo 1967 

 

Posizione attuale  

Ricercatore Universitario confermato (SSD ING-INF/06 BIOINGEGNERIA ELETTRONICA e 

INFORMATICA) presso il Dipartimento di Elettronica Applicata, Facoltà di Ingegneria, Università 

degli Studi Roma TRE dal 31 dicembre 2004. 

 

Formazione 

1986 - MATURITÀ CLASSICA. Liceo Ginnasio “Terenzio Mamiani” di Roma. Votazione di 60/60. 

1992 - LAUREA IN INGEGNERIA ELETTRONICA - Università di Roma “La Sapienza”, il 21/12/1992 

con la votazione di 110/110 e lode, discutendo una tesi dal titolo "Compressione di 

immagini con Reti Neurali e Quantizzazione Vettoriale". 

1993 - ABILITAZIONE all'esercizio della professione di Ingegnere. 

1999 - DISCUSSIONE TESI DI DOTTORATO dal titolo "Processing techniques for myoelectric surface 

signal in dynamic conditions", e conseguimento del titolo di DOTTORE DI RICERCA IN 

BIOINGEGNERIA 

 

Partecipazione a Concorsi Pubblici 

1996 - VINCITRICE del concorso per il Corso di Dottorato di Ricerca in Bioingegneria 

dell’Università di Bologna - XI ciclo, con diritto alla borsa di studio.  

1999 - VINCITRICE del concorso per l’attribuzione dell’ASSEGNO DI RICERCA “Studio delle 

vibrazioni emesse da macchine ed apparecchiature”, Università degli Studi Roma TRE. 

2004 - VINCITRICE della procedura di valutazione comparativa (D.R. n.888 del 9.7.2003 con 

avviso su GU n. 55  del 15.7.2003) a 1 posto di ricercatore universitario per il Settore 

scientifico disciplinare ING-INF/06 BIOINGEGNERIA ELETTRONICA e INFORMATICA 
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presso la Facoltà di Ingegneria dell’Università degli Studi Roma TRE.  

2010 – IDONEA nella procedura di valutazione comparativa (D.R. n.24287 del 26.6.2008) per la 

copertura di posti di professore universitario di ruolo di seconda fascia per il settore 

scientifico disciplinare ING-INF/06 BIOINGEGNERIA ELETTRONICA e INFORMATICA 

presso la Facoltà di Ingegneria dell’Università degli Studi Roma TRE.  

 

Premi 

- Vincitrice del premio Elsevier 2000 per il miglior lavoro presentato al I Congresso SIAMOC 

(“Effetti dell’azione cardiaca sulle oscillazioni posturali” – S. Conforto, T. D’Alessio, M. 

Schmid, A. Cappozzo). (2001) 

- Vincitrice del premio “Riccardo Maceratini” per la miglior tesi di dottorato nel settore della 

Bioingegneria nel triennio 1999-2001. (2002) 

 

Attività di ricerca svolta presso soggetti italiani 

- Gennaio 1999 - Aprile 1999: Dipartimento di Ingegneria Meccanica ed Industriale, 

Università degli Studi Roma TRE - "Studio di algoritmi per analisi di segnali di vibrazioni 

su macchine ed apparati, messa a punto del software relativo e collaborazione alle misure" 

- Novembre 1998: Dipartimento di Ingegneria Meccanica ed Industriale, Università 

degli Studi Roma TRE - "Messa a punto ed implementazione di algoritmi di analisi 

spettrale e sviluppo del software relativo". 

- Giugno 1993 - Dicembre 1996: Istituto Tecnologie Avanzate Biomediche, 

Università degli Studi “G. D'Annunzio”, Chieti - Attività di ricerca, svolta in maniera 

continuativa, per la realizzazione del progetto ITAB assegnato dalla Commissione 

dell'Unione Europea con decisione C(91) 1504/6 del 25/7/1991 nell'ambito del Programma 

Stride Italia. L'attività svolta ha riguardato: i) sviluppo di specifici algoritmi di analisi dei 

segnali in ambiente di programmazione "object oriented"; ii) analisi di dati raccolti nelle 

campagne di misura sperimentali realizzate nell'ambito dei progetti di ricerca del 

Programma Stride. 

 

Attività di ricerca svolta presso soggetti stranieri  

- Agosto 1993 - Ottobre 1993: Zentralinstitut fur Biomedizinische Technik - 

Università di Ulm, Germania - Attività di ricerca inerente allo sviluppo di specifici 

algoritmi per il riconoscimento di pattern tramite algoritmi neurali e l'analisi di segnali non 
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stazionari. 

- Giugno 1994 - Agosto 1994: General Electrics, Center Research & Development - 

Schenectady, New York - Attività di ricerca e sviluppo nell'ambito del “Biomagnetism 

Project”. 

 

Partecipazione a programmi di ricerca  

- MIUR progetto PRIN: “Una nuova generazione di tecnologie interattive personali per 

facilitare l'apprendimento di compiti motori e per la neuroriabilitazione” (da ottobre 2011). 

- EU FP7, ICT-2007.7.2, Project number 224051: “TREMOR - An ambulatory BCI-driven 

tremor suppression system based on functional electrical stimulation” (2008-2011). 

Responsabile scientifico WP4 “Development of algorithms to identify user’s voluntary motor 

commands”. 

- MIUR progetto PRIN: “Correlati Neurali e Mioelettrici dei Meccanismi di Adattamento, 

Apprendimento e Controllo Motorio” (2006-2008). 

- MIUR progetto FIRB: “SIR-LOOK: Sistema Integrato e seRvizi teLematici per il 

monitOraggio multimodale dell'attività motoria nell'anziano” (2004-2006). 

- MIUR progetto FIRB: “Analisi del movimento umano per fini diagnostici e riabilitativi: nuove 

tecniche di elaborazione di immagine per un approccio senza marker” (2002-2004). 

- MIUR progetto PRIN: “Bioingegneria dell’organizzazione sensorimotoria nei movimenti 

dell’arto superiore: caratterizzazione sperimentale dei modelli interni appresi dal cervello 

per il controllo feedforward e feedback” (2001-2003). 

- MIUR progetto PRIN: “Bioingegneria dell’organizzazione sensorimotoria nella stabilizzazione 

posturale” (1999-2001). 

- ISTITUTO SUPERIORE DI SANITA’: “Primo progetto di ricerca - Sostituzioni funzionali, 

organi artificiali e trapianti di organo” (1997-99). 

 

Attività nel settore dell’Ingegneria Clinica 

Dall’anno 2000, Silvia Conforto ha dato il suo contributo in progetti di Cooperazione tecnica con 

paesi in via di sviluppo nel settore dell’Ingegneria Clinica. Tra questi si possono citare: 

- Progetto IMEO (Hanoi, Vietnam - 2000) – Definizione delle procedure di valutazione della 

qualità e realizzazione dei relativi test di collaudo per apparecchiature medicali 

ricondizionate fornite in dono al servizio sanitario vietnamita dalla Cooperazione Italiana allo 

sviluppo del Ministero degli Affari Esteri della Repubblica Italiana.  
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- Progetto Umbrella (Hanoi, Vietnam - 2002) – Analisi dei requisiti, progettazione ed 

individuazione di specifiche tecniche per l’allestimento del parco attrezzature di quattro 

ospedali provinciali finanziati dalla Cooperazione Italiana allo sviluppo del Ministero degli 

Affari Esteri della Repubblica Italiana. 

- Progetto per l’allestimento del Children Hospital di Damasco (Damasco, Repubblica Araba di 

Siria – dal 2003 ad oggi) - Analisi dei requisiti, progettazione ed individuazione di specifiche 

tecniche per l’allestimento delle unità di cardiochirurgia, trapianto di midollo e banca del 

sangue del Children Hospital secondo il contratto firmato tra il Dipartimento di Elettronica 

Applicata dell’Università di Roma TRE e il Ministry of Higher Education dell’Università della 

Repubblica Araba di Siria nell’ambito della Cooperazione Italia-Siria. 

 

Collaborazioni con aziende 

- Responsabile scientifico del contratto per lo sviluppo di un pedale strumentato per il 

monitoraggio delle prestazioni del ciclista tra il Dipartimento di Elettronica Applicata 

dell’Università degli Studi Roma TRE e la società Elite srl (2010). 

- Partecipazione al lavoro di ricerca e sviluppo stabilito dal contratto dal titolo “Gestione 

wireless delle modalità  di accesso sicuro per la manutenzione ordinaria e straordinaria delle 

apparecchiature prodotte da Ginevri” firmato tra il Dipartimento di Elettronica Applicata 

dell’Università degli Studi Roma TRE e la società Ginevri srl (2006 – 2008). 

- Collaborazione con la Esaote s.p.a. per l’identificazione tipologica e numerica delle 

apparecchiature biomediche necessarie all’attivazione, in toto o in parte, di strutture 

ospedaliere per interventi internazionali (1996 - 1997).  

 

Attività didattica 

- Professore Aggregato del corso di Principi di Bioingegneria, Laurea Magistrale in 

Bioingegneria (LM21), Collegio Didattico di Ingegneria Elettronica, Università degli Studi 

Roma TRE, anni accademici 2009-2010, e 2010-2011. 

- Corso di Elaborazione dati e segnali biomedici, Laurea Magistrale in Bioingegneria(LM21): 

a. affidamento per gli anni accademici 2009-20010 e 2010-2011. 

- Corso di Bioingegneria, Laurea Magistrale in Ingegneria delle Tecnologie della 

Comunicazione e dell’Informazione (LM27) e Laurea Magistrale in Ingegneria Elettronica per 

l’Industria e l’Innovazione (LM29): 

a. affidamento per l’anno accademico 2008-2009. 

- Corso di Elaborazione dati e segnali biomedici, Laurea Magistrale in Ingegneria delle 
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Tecnologie della Comunicazione e dell’Informazione (LM27) e Laurea Magistrale in 

Ingegneria Elettronica per l’Industria e l’Innovazione (LM29): 

a. affidamento per l’anno accademico 2008-2009. 

- Corso di Elaborazione dati e segnali Biomedici (Nuovo ordinamento) che ha mutuato 

l’insegnamento di Strumentazione Biomedica 2° modulo (Previgente ordinamento) – 

Collegio Didattico di Ingegneria Elettronica e di Ingegneria Meccanica, Università degli Studi 

Roma TRE: 

a. contratto d’incarico d’insegnamento per l’anno accademico 2003-2004; 

b. affidamento per l’anno accademico 2004-2005; 

- Corso di Elaborazione dati e segnali Biomedici - Collegio Didattico di Ingegneria Elettronica,  

Università degli Studi Roma TRE: 

a. affidamento per gli anni accademici 2005-2006, 2006-2007, 2007-2008.  

- Corso di Laboratorio di Ingegneria Biomedica - Collegio Didattico di Ingegneria Elettronica, 

Università degli Studi Roma TRE: 

a. affidamento per l’anno accademico 2007-2008.  

- Dal 1997 al presente co-relatore di oltre 30 tesi sperimentali nell’ambito della Bioingegneria 

presso la Facoltà di Ingegneria dell'Università di Roma “La Sapienza” e presso la Facoltà di 

Ingegneria dell'Università degli Studi Roma TRE. 

- Dall’anno accademico 2003-2004 relatore di oltre 20 tesi sperimentali presso la Facoltà di 

Ingegneria dell'Università degli Studi Roma TRE relativi ai seguenti principali filoni di 

ricerca: i) Modelli per il controllo motorio; ii) Interfacce uomo-computer; iii) Metodi 

innovativi di analisi del movimento; iv) Elaborazione del segnale mioelettrico di superficie 

registrato durante protocolli dinamici; v) Tecniche e dispositivi per la valutazione delle 

prestazioni sportive. 

- Membro delle commissioni per gli esami di profitto dei seguenti corsi - Collegio Didattico di 

Ingegneria Elettronica, Università degli Studi Roma TRE: 

- Elettronica applicata, dall’anno accademico 2004-2005. 

- Elettronica di base, dall’anno accademico 2004-2005. 

- Elettronica generale, dall’anno accademico 2004-2005. 

- Elettronica per biomedica, dall’anno accademico 2004-2005. 

- Elettronica per telecomunicazioni, dall’anno accademico 2004-2005. 

- Laboratorio di ingegneria biomedica, dall’anno accademico 2005-2006. 

- Sistemi per la gestione e l’organizzazione sanitaria, dall’anno accademico 2004-2005. 

- Strumentazione biomedica, dall’anno accademico 2004-2005. 
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- Strumentazione biomedica e laboratorio, dall’anno accademico 2006-2007. 

- Telemedicina, dall’anno accademico 2004-2005. 

- Cultore della materia per l’insegnamento di “Strumentazione Biomedica” presso la Facoltà di 

Ingegneria, Università degli Studi Roma TRE, dall’anno accademico 2000-2001. 

- Cultore della materia per l’insegnamento di “Sistemi di elaborazione per segnali di misure 

dinamiche” presso la Facoltà di Ingegneria, Università degli Studi Roma TRE, per gli anni 

accademici 1997-1998, 1998-1999, 1999-2000, 2000-2001. 

- Cultore della materia per l’insegnamento di “Misure Meccaniche” presso la Facoltà di 

Ingegneria, Università degli Studi Roma TRE, per gli anni accademici 1997-1998, 1998-

1999, 1999-2000. 

- Docente incaricato di “Bioingegneria Elettronica” nel corso integrato di Fisica applicata alla 

Strumentazione Radiodiagnostica e Radioterapica nell'ambito del Diploma Universitario di 

Tecnico Sanitario di Radiologia Medica, Facoltà di Medicina e Chirurgia, Università degli 

Studi di Roma “La Sapienza”. Anni accademici 1998-1999, 1999-2000, 2000-2001. 

- Cultore della materia per l’insegnamento di “Fisica Generale I”, presso la Facoltà di Scienze 

matematiche, fisiche e naturali, Università degli Studi del Molise, Isernia. Anno accademico 

1996-97.  

- Cultore della materia per l’insegnamento di “Fisica Sperimentale I”, presso la Facoltà di 

Scienze matematiche, fisiche e naturali – Corso di Laurea in Scienza Geologiche, Università 

degli Studi “G. D’Annunzio”, Chieti. Anno accademico 1995-96.  

- Cultore della materia per l’insegnamento di “Fisica Terrestre”, presso la Facoltà di Scienze 

matematiche, fisiche e naturali – Corso di Laurea in Scienza Geologiche, Università degli 

Studi “G. D’Annunzio”, Chieti. Anno accademico 1995-96.  

- Cultore della materia per l’insegnamento di “Fisica Sperimentale I”, presso la Facoltà di 

Scienze matematiche, fisiche e naturali – Corso di Laurea in Scienza Geologiche, Università 

degli Studi “G. D’Annunzio”, Chieti. Anno accademico 1994-95.  

- Cultore della materia per gli insegnamenti di “Fisica Sperimentale I e II”, presso la Facoltà 

di Scienze matematiche, fisiche e naturali – Corso di Laurea in Scienza Geologiche, 

Università degli Studi “G. D’Annunzio”, Chieti. Anno accademico 1993-94.  

- Docente nell’ambito dell’attività formativa del progetto ITAB-FSE relativa alle Borse di 

Formazione Professionale per Specialisti in Tecnologie Biomediche e loro Applicazioni 

Cliniche degli insegnamenti: Elaborazione di immagini (24 ore); Elementi di Informatica (16 

ore). Anno accademico 1995-96. 

- Docente nell’ambito dell’attività formativa del progetto ITAB-FSE relativa alle Borse di 

Formazione Professionale per Tecnici in Tecnologie Biomediche e loro Applicazioni Cliniche 

degli insegnamenti: Analisi dei segnali Biomedici (12 ore); Metodi di Formazione delle 

Immagini (20 ore). Anno accademico 1995-96. 
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- Docente del “Corso di Informatica di base ad Indirizzo Medico”, tenutosi presso l'Università 

degli Studi “G. D'Annunzio” di Chieti nel periodo Settembre - Dicembre 1994. 

 

ACCORDI DIDATTICI CON UNIVERSITÀ STRANIERE 

Dal 2006 al presente responsabile della relazione Socrates-Erasmus tra il gruppo di Ingegneria 

Biomedica dell’Università di Roma TRE e l’analogo gruppo della VSB Technical University of 

Ostrava, Faculty of Electrical Engineering and Computer Science, Department Measurement and 

Control, Ostrava, Repubblica Ceca. Nell’ambito di tale collaborazione Silvia Conforto ha svolto 

presso la VSB due cicli di lezioni di carattere seminariale dal titolo “Bio-signals, biomedical data 

processing, algorithms and techniques for human movement analysis” nei periodi 17-22 

Settembre 2007, 7-11 Luglio 2008. 

 

SEMINARI TENUTI PRESSO UNIVERSITÀ 

- Seminario dal titolo  “Signals and Systems in Human Motion”, presso Faculty of Electrical 

Engineering, Mechanical Engineering and Naval Architecture (FESB), University of Split, 

Spalato, Croazia, Giugno 2006. 

- Seminario dal titolo “Metodi di analisi per segnali registrati durante fenomeni di pyroshock” 

svolto nell’ambito dell’insegnamento “Sistemi di Elaborazione per segnali di misure 

dinamiche”, presso la Facoltà di Ingegneria dell’Università degli Studi Roma TRE, nell’anno 

accademico 2000-2001. 

- Seminario dal titolo “Metodi di analisi spettrale tempo-frequenza” svolto nell’ambito 

dell’insegnamento “Sistemi di Elaborazione per segnali di misure dinamiche” presso la 

Facoltà di Ingegneria dell’Università degli Studi Roma TRE, negli anni accademici 1999-

2000, 2000-2001 e nell’ambito dell’insegnamento “Strumentazione Biomedica” negli anni 

accademici 2000-2001 e 2001-2002. 

- Seminario dal titolo “Neural Networks: examples of clinical applications”, svolto all’Istituto 

Centrale di Ingegneria Biomedica dell’Università di Ulm (Germania), il 27 settembre 1994. 

Organizzazione Congressi 

- Membro dello Scientific Committe dell’YBERC 2008, terza edizione della Young Biomedical 

Engineers and Researchers Conference, Ostrava, Repubblica Ceca, Luglio 2008. 

- Organizzatore della Sessione Speciale “Measurements, signal processing and models for 

human movement and posture analysis” nell’ambito del MBEC Congress 2008, che si terrà 

ad Anversa (Belgio) nel Novembre 2008.  

- Moderatore della Sessione Speciale “Signals and Systems in Human Motion” svoltasi in 

occasione della 3rd WSEAS International Conference on REMOTE SENSING (REMOTE'07), 

Venezia, Italia, Novembre 2007 
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- Moderatore della sessione "Signal Processing and Physiological System Modeling VIII" 

svoltasi in occasione della 29th Conference of IEEE Engineering in Medicine and Biology 

Society, EMBC'07, Lione, Francia, Agosto 2007. 

- Moderatore della Sessione Speciale “Signals and Systems in Human Motion” svoltasi in 

occasione della terza European Medical Biological Engineering Conference, EMBEC’05, 

Praga, Repubblica Ceca 2005. 

- Membro dell’International Advisory Committee (IAC) per la terza European Medical 

Biological Engineering Conference, EMBEC’05, Praga, Repubblica Ceca 2005. 

 

Attività Revisore Scientifico  

- Revisore della rivista Medical Engineering & Physics, edita da Elsevier. 

- Revisore della rivista International Journal of Acoustic and Vibration (IJAV) edita 

dall’International Institute of Acoustic and Vibration (IIAV). 

- Revisore per i grant erogati dalla Czech Science Foundation – (GACR), Repubblica Ceca. 

- Revisore per IEEE EMBC'08, 30th Annual International Conference of the IEEE Engineering 

in Medicine and Biology Society. 

 

Brevetti  

- Co-inventore del prodotto che ha portato al deposito del brevetto n. TO2007A000955: 

“Sistema di Valutazione dell’efficienza della pedalata di un ciclista” depositato il 

28/12/2007. 

 

Relazioni invitate 

- S. Conforto, “The role of the sEMG signal processing in the field of the Human Movement 

Analysis”, Medical Physics and Biomedical Engineering World Congress 2009, Monaco, 

Germania, 2009. 

- S. Conforto, M. Schmid, “Virtual rehality, games and rehabilitation engineering”, Medical 

Physics and Biomedical Engineering World Congress 2009, Ostrava, Repubblica  Ceca, 2008. 

 

Lista completa delle pubblicazioni 
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La lista completa delle pubblicazioni si compone di 105 contributi di cui: 

- pubblicazioni su riviste internazionali: 32 

- pubblicazioni su libri internazionali: 7 

- pubblicazioni brevi e abstract su riviste internazionali: 13 

- pubblicazioni su atti di congressi internazionali: 76 

- tesi di dottorato di ricerca pubblicata secondo DLgt 660/1945: 1 

- pubblicazioni su atti di congressi nazionali: 8 

 

Pubblicazioni su riviste internazionali 

P1. Gneo M, Schmid M, Conforto S, D’Alessio T, (20xx), “A Free Geometry Model Independent Neural Eye-Gaze 

Tracking System”, IEEE Trans on Systems, Man, and Cybernetics--Part B: Cybernetics, submitted for publication. 

P2. Severini G, Conforto S, Schmid M, D'Alessio T, (20xx), "A multivariate auto-regressive method to estimate cortico-

muscular coherence for the detection of movement intent in the framework of the tremor control", Applied Bionics 

and Biomechanics, accepted for publication. 

P3. Muscillo R, Schmid M, Conforto S, D'Alessio T, (2011), “Early recognition of upper limb motor tasks through 

accelerometers: real-time implementation of a DTW-based algorithm”,  Comput Biol Med, 41(3):164-72. 

P4. Muscillo R, Schmid M, Conforto S, D'Alessio T, (2010), “An adaptive Kalman-based Bayes estimation technique to 

classify locomotor activities in young and elderly adults through accelerometers”, Medical Engineering & Physics, 

32: 849-59. 

P5. Vannozzi G, Conforto S, D’Alessio T, (2010), “Automatic detection of surface EMG activation timing using a wavelet 

transform based method”, Journal of Electromyography and Kinesiology, 20:767–772. 

P6. Conforto S, Bernabucci I, Severini G, Schmid M, D'Alessio T, (2009), “Biologically inspired modelling for the control 

of upper limb movements: from concept studies to future applications”, Frontiers in Neurorobotics, 3: 3. 

P7. Torricelli D, Goffredo M, Conforto S, Schmid M, (2009), “An adaptive blink detector to initialize and update a view-

based remote eye gaze tracking system in a natural scenario”, Pattern Recognition Letters, 30: 1144-1150. 

P8. Manto M, Grimaldi G, Lorivel T, Farina D, Popovic L, Conforto S, D’Alessio T, Belda-Lois J, Rocon E. (2009). 

“Bioinformatic approaches used in modelling human tremor”, Current Bioinformatics,  4(2): 154-172. 

P9. Goffredo M, Schmid M, Conforto S, Carli M, Neri A, D’Alessio T, (2009), “Markerless human motion analysis in 

Guss-Laguerre transform domain: application to sit-to-stand in young and elderly people”, IEEE Trans Inf Technol 

Biomed, 13(2):207-216. 

P10. Torricelli D, Conforto S, Schmid M, D’Alessio T, (2008),  “A Neural-Based Remote Eye Gaze Tracker under Natural 

Head Motion”, Comput Methods Programs Biomed, 92(1):66-78. 

P11. Muscillo R, Conforto S, Schmid M, D’Alessio T, (2008), “Minimizing the Set Up for ADL Monitoring through DTW 

Hierarchical Classification on Accelerometer Data”, WSEAS Transactions on Biology and Biomedicine, 5(3):47-53. 

P12. Goffredo M, Bernabucci I, Schmid M, Conforto S (2008), “A Neural Tracking and Motor Control Approach to 

Improve Rehabilitation of Upper Limb Movements”, Journal of NeuroEngineering and Rehabilitation, 5:5. 

P13. Bernabucci I, Conforto S, Capozza M, Accornero N, Schmid M, D’Alessio T, (2007), “A biologically inspired  neural 

network controller for ballistic arm movements”, Journal of NeuroEngineering and Rehabilitation, 4(33). 

P14. Schmid M, Conforto S, Lopez L, D’Alessio T, (2007), “Cognitive load affects postural control in children”, Exp Brain 

Res, 179:375–385. 
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P15. Conforto S, Schmid M, Neri A, D’Alessio T, (2006), “A neural approach to extract foreground information from 

human movement images”, Comput Methods Programs Biomed, 82(1):73-80. 

P16. Caselli P, Conforto S, Schmid M, Accornero N, D’Alessio T, (2006), "Different sensorimotor adaptation to horizontal 

and vertical mirror distortions during ballistic arm movements", Human Movement Science, 25(3):310-25. 

P17. Goffredo M, Schmid M, Conforto S, D’Alessio T, (2006), "A Markerless sub-pixel motion estimation technique to 

reconstruct kinematics and estimate the centre of mass in posturography", Medical Engineering and Physics, 

28(7):719-26.  

P18. Bibbo D, Conforto S, Gallozzi C, D’Alessio T, (2006), “Combining electrical and mechanical data to evaluate 

muscular activities during cycling”, WSEAS Transactions on Biology and Biomedicine, 3:339-46. 

P19. Schmid M, Conforto S, Lopez L, Renzi P, D’Alessio T, (2005), “Development of postural strategies in children: a 

factorial design study”, Journal of NeuroEngineering and Rehabilitation, 2(29). 

P20. Schmid M, Conforto S, Bibbo D, D’Alessio T, (2004), “Respiration and postural sway: detection of phase 

synchronizations and interactions”, Human Movement Science, 23:105-19. 

P21. Schmid M, Conforto S, Camomilla V, Cappozzo A, D’Alessio T, (2002), “The sensitivity of posturographic 

parameters to acquisition settings”, Medical Engineering and Physics, 24(9):623-31. 

P22. Conforto S, Schmid M, Camomilla V, D’Alessio T, Cappozzo A, (2001), “Hemodynamics as a possible internal 

mechanical disturbance to balance”, Gait & Posture, 14(1):28-35. 

P23. D’Alessio T, Conforto S, (2001), “Extraction of the envelope from surface EMG signals: an adaptive procedure for 

dynamic protocols”, IEEE Engineering in Med. and Biol. Magazine, 6:55-61.  

P24. Chiavola O, Conforto S, (2001), “Exhaust pressure signal for automotive engine diagnosis”, Journal of Engines, 

Transactions of the SAE 2001, 2023-30. 

P25. Conforto S, D’Alessio T, (1999), “Optimal estimation of Power Spectral Density by means of a Time-varying 

Autoregressive approach”, Signal Processing, 72(1):1-14. 

P26. Conforto S, D’Alessio T, (1999), "Spectral analysis for non-stationary signals from mechanical measurements: a 
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